Koncepcja rozwigzania ruchu rowerowego i pieszego w Dzielnicy Zoliborz

Rekomendowane rozwigzania
C13g P1ESZO-TOWEIOWY

= strefa ruchu wspoétdzielonego "woonert”

=== =1 dodatkowe elementy uspokojenia ruchu

= sierzanty rowerowe i dodatkowe elementy uspokojenia ruchu
== ==1 kontraruch rowerowy i dodatkowe elementy uspokojenia ruchu
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=== =1 wydzielona, jednostronna droga dla roweréw
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e wydzielone, obustronne drogi dla roweréw

mmmm  wydzielone, obustronne drogi dla roweréw (na drogach projektowanych)
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modernizacja i budowa wydzielonych drég dla roweréw
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proponowane przejscia dla pieszych

istniejaca infrastruktura rowerowa
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Klasyfikacja sieci rowerowe;j
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